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第二部分 通用技术（共 50分）

一、选择题（本大题共 12小题，每小题 2分，共 24分。每小题列出的四个备选项中只有一个是符合题

目要求的，不选、多选、错选均不得分）

1.目前，互联网最火热的技术为人工智能，其中以 ChatGPT最为典型，其能够实现与人的交流，通过学习

和理解人类的行为做出合理的回应，使人工智能 AI领域获得了许多意想不到的成果。但其学习行为也让

许多专家产生担忧，对社会产生不良的影响，甚至感受到了人工智能的威胁。下列说法中不恰当．．．的是

第 1题图

A.搭载人工智能技术能理解人类语言的模糊性，回答个性化的问题，体现了技术的目的性

B.人工智能在与人不断交流过程中，认知能力发展迅速，体现了技术具有发展人的价值

C.人工智能存在数据隐私，算法偏见，伦理道德等问题，体现了技术的复杂性

D.科研人员在不断试误中改进人工智能算法，使该项技术有了应用价值，体现了技术的实践性

（公众号：浙江技术选考高手）

【答案】B
【解析】（技术高手联盟 GT组 提供）

发展人指的是影响人的认知能力，B选项的主体是人工智能，不符合概念。伦理道德等问题是技术的两面性，属

于复杂性。

2.如图所示是一款大容量运动水杯。下列关于该水杯的说法中正确的是

第 2题图

A.该水杯不得放入电磁炉或微波炉加热消毒，以防熔化，体现了人机关系的安全目标

B.杯底直径为 14.2cm，充分考虑了使用者单手握持杯体的静态尺寸

C.弹跳式杯盖，可单手轻松开启，体现了人机关系的高效目标

D.杯体上刻有毫升、盎司双刻度，体现了设计的技术规范原则

（公众号：浙江技术选考高手）

【答案】C
【解析】（技术高手联盟 GT组 提供）
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A选项是材料的特性，属于物；杯底直径为 14.2cm考虑的是尺寸，单手无法握持；双刻度是产品的设计，不是

强制性的技术规范。

3.为了给如图所示的户外篮球架的篮筐实现高度可调，且篮筐始终保持水平，小明设计了以下四种方案，

其中不能．．实现的是

（公众号：浙江技术选考高手）

【答案】C
【解析】（技术高手联盟 GT组 提供）

如图，C的运动方式不相同，无法实现高度调节，B选项关注横杆的腰型孔实现。

4.下列是通用技术实践课上同学们进行的加工操作，其中不符合．．．操作要领的是

A. B. C. D.
（公众号：浙江技术选考高手）

【答案】D
【解析】（技术高手联盟 GT组 提供）

考查木工加工工艺，凿销、钻孔、画线。

5.小明准备在通用技术实践室用大小厚度合适的实木板制作一个如图所示的零件，下列关于该零件加工流

程的设计分析不合理．．．的是
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第 5题图

A.用实木板加工时，先刨削再画线

B.加工外形时，一定要先用板锯锯直边，再用钢丝锯锯曲边

C.加工两圆孔时，可先用手摇钻钻小孔，再用钢丝锯锯割

D.可用砂纸对零件进行打磨处理

（公众号：浙江技术选考高手）

【答案】B
【解析】（技术高手联盟 GT组 提供）

此工件外形加工可以直接用钢丝锯锯割。板锯锯直边可以提高效率，但不是必须得这么做。

6.如图所示为一款脚踏式起重机构。提臂上可放置重物，用力 F踩踏踏板可驱动连杆 1和连杆 2，将提臂和

重物提起。下列说法中正确的是

第 6题图

A.连杆 1和连杆 2之间为刚连接

B.连杆 2在提臂被提起时主要受弯曲

C.连杆 3在提臂被提起过程中不受力

D.提臂被提起时会始终沿 V方向竖直向上运动

（公众号：浙江技术选考高手）

【答案】B
【解析】（技术高手联盟 GT组 提供）

运动过程示意图如图，连杆 2水平之前通过形成的平行四边形部

分使得提臂竖直向上；连杆 1和连杆 2之间为铰连接，需要相对

转动，连杆 3在提臂被提起过程中受压，踏板下降的距离超过一

定限度时，提臂不再竖直向上。
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7.如图所示是某形体的主视图和左视图，相对应的俯视图是

第 7题图

A B C D
（公众号：浙江技术选考高手）

【答案】C
【解析】（技术高手联盟 GT组 提供）

根据线面对应关系可选出 C

如图所示，当车辆驶入车库时，车辆上的倒车雷达系统中的传感器能够测量

车辆与墙壁等障碍物之间的距离,中控显示屏上会在相应区域显示一个倒车影像，

根据车辆与物体距离的远近程度，倒车影像上会有不同的反馈；蜂鸣器也会进行

相应提示，车辆越接近物体，蜂鸣器的鸣响频率也越高，有助于提高倒车时的安

全性。请根据图及其描述完成第 8-9题。

8.下列关于该倒车雷达系统的说法中，不正确．．．的是

A.能在各种环境中辅助倒车，体现了系统的目的性

B.系统设计时，要从整体功能出发，以提高倒车安全性为目标

C.系统设计时，先从整体上设计倒车雷达系统，再设计倒车影像反馈子系统和蜂鸣器提示子系统

D.根据车辆与物体距离的远近程度，倒车影像上会有不同的反馈，体现了数学建模的系统分析方法

（公众号：浙江技术选考高手）

【答案】D
【解析】（技术高手联盟 GT组 提供）

目的性：系统要实现一定的功能（B2P78）。A正确

系统设计要从整体出发，以系统整体功能的最优为目的（B2P88）。B正确

第 8-9题图
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系统分析首先要着眼于系统整体，要先分析整体，再分析部分；先看全局，后看局部；先看全过程，再看

某一阶段；先看长远，再看眼前（B2P86）。C正确

数学模型是将现实世界中原型抽象概括成数学语言，运用已有数学方法分析求解，得出结论（B2P83）。D
错误

9.下列关于倒车影像反馈子系统的分析中，恰当的是

A.控制方式采用了闭环控制

B.该子系统没有控制器和执行器

C.被控对象是蜂鸣器和中控显示屏

D.在严寒天气下，如果传感器被冻结，可能造成反馈异常，属于该控制系统的干扰因素

（公众号：浙江技术选考高手）

【答案】D
【解析】（技术高手联盟 GT组 提供）

倒车影像反馈子系统输出为显示屏显示的影像，无反馈故是开环控制系统，A错误。传感器接收的信息输

入至控制器，控制器分析计算向执行器输入执行命令，执行器通过改变控制量使被控对象产生输出，B错

误。被控对象是显示屏，蜂鸣器是报警子系统的被控对象，C错误。传感器冻结对输出产生影响，又不是

输入所以是干扰因素，D正确。

10.小明准备在如图所示的万能板(洞洞板)上焊接电子元器件，下列焊接设备(耗材)不需要．．．的是

正面 反面

A B C D
（公众号：浙江技术选考高手）

【答案】D
【解析】（技术高手联盟 GT组 提供）

本题考查用“洞洞板”焊接电路所用工具的识别

A选项是连接导线；B选项是电烙铁；C选项是吸锡器；D选项是热熔胶枪。所以 D是用“洞洞板”焊接

电路不需要的工具。正确的答案应选 D。

11.如图所示的信号处理电路，ui为输入信号，uo为输出信号。已知 R2为阻值较大的电阻，下列输出波形

与输入波形关系中可能的是
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（公众号：浙江技术选考高手）

【答案】A
【解析】（技术高手联盟 GT组 提供）

本题考查三极管、逻辑门和电容器组成的电路输入输出波形

A
B

从题目可知：输入的波形可知 ui为数字信号，输出的信号 u0也应该是数字信号且 u0=A�（B=1），所以 D
选项不符合，错误。对于 B，在输入与输出波形没有延迟，所以错误。对于 A、B，电路的输入 ui=0时，

若电容器原来不带电，则 A点电位是从低电位逐渐升高至高电位（电源通过 R2向电容器 C充电），那么

输出信号 u0应该是由高电平跳变至低电平。当 ui=0变为 ui=1时，VT若工作在开关状态时，电容器几乎瞬

间放电完毕，所以 u0立即变为高电平。以后循环。所以正确答案应选 A。

12.如图 a所示为小明设计的夜间闪光灯电路。555电路内部结构如图 b所示，下列分析中正确的是

第 12题图 a 第 12题图 b

第 11题图
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A.若 VD1虚焊，LED1 和 LED2的闪烁频率升高

B.将 RP1滑片滑至最左边，两盏 LED将无法闪烁发光

C.两盏 LED闪烁发光时，VT2、VT3和 VT4都处于放大状态

D.搭建电路后发现两盏 LED始终被点亮但不闪烁，可能是 C3短路或 R5虚焊造成的

（公众号：浙江技术选考高手）

【答案】C
【解析】（技术高手联盟 GT组 提供）

本题考查 555芯片和三极管组成的电路的工作原理分析

本电路当到夜晚时，VT1截止，VT2导通，电源向 555芯片供电。555芯片组成了无稳态电路，3脚输出高

低交替电平从而使得由 VT3、VT4和 VT5组成的放大电路让 LED1、LED2闪烁发光。

对于 A选项，若 VD1虚焊，使得充电时间变长（放电时间不变）造成周期变大，所以闪烁频率变低。A错

误；对于 B选项，将 RP1 滑片滑至最左边，VT1 始终截止，VT2 始终导通，造成两盏 LED 无论白天还是

夜晚始终闪烁发光。B错误；对于 C选项，VT3、VT4 的集电极电位始终高于其基极电位，所以处于放大

状态。而 VT5的基极电位为 0.7V，两个 LED正常发光时两端电压范围为 3.2~7.0V，电流 10mA左右，所

以 VT5 的集电极的电位要大于 0.7V，也处于放大状态。C正确；对于 D选项，当 C3 短路时两盏 LED 仍

旧会闪烁发光的。D错误。所以本题正确答案应选 C。

二、非选择题（本大题共 3小题，第 13小题 8分，第 14小题 10分，第 15小题 8分，共 26分。请在

各小题中的“ ▲ ”处填写合适选项的字母编号）

13.小明准备为妹妹设计制作一款电动摩天轮玩具，构思并绘制了如图 a所示的设计方案，利用减速马达带

动皮带轮，使吊椅随大转轮运动。请完成以下任务：

第 13题图 a 第 13题图 b
（1）皮带轮与皮带，皮带轮与大转轮之间的连接方式分别属于(单选) ；

A.动连接，动连接； B.动连接，静连接； C.静连接，静连接

（2）小明开始制作摩天轮玩具，并在制作时特别关注了以下几个问题：

A.采用环保材质制作各构件；

B.各构件通过打磨消除毛刺；

C.采用 4节干电池供电，保证马达动力充足；

D.支架与盖板间采用胶水连接固定；

E.控制制作成本

其中与人机关系要实现的目标相关的有(多选) ；
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（3）下列材料中适合用于制作底座的是(单选) ；

A.铜管； B.钢管； C. PVC管； D.木块

（4）小明决定使用木板制作如图 b所示的大转轮。制作过程中肯定不需要．．．用到的工具有（多选）

A B C

D E F
（公众号：浙江技术选考高手）

【答案】（1） B （2）A、B （3）C （4）C、E
【解析】（技术高手联盟 GT组 提供）

（1）动连接：机械工程领域，机器工作时被连接的零部件间可以有相对运动的连接。

静连接：机器工作时被连接的零部件间不允许产生相对运动的连接。

皮带轮与皮带可以相对运动属于动连接，皮带轮带动大转轮转动故属于静连接。

（2）A选项环保材料与人机关系健康相关，B去除毛刺与人机关系安全目标。

（3）透明圆管底座选择亚克力材质合适，所以选择 C选项 PVC 塑料管

（4）木板加工不需要攻丝和冲眼，所以不需要 CE

14.小明入住高层酒店时，偶然发现工人正在擦拭外窗玻璃（如图 a所示）。小明觉得非常不安全，于是准

备设计一个自动擦拭高层外窗玻璃的机械结构。已知外窗面（含外窗玻璃、窗台）的结构及尺寸如图 b
所示，擦拭部件结构如图 c所示，其设计要求如下：

图 a 图 b 图 c
（a）结构可稳固安装在窗台上，且拆装方便；

（b）结构能带动擦拭部件上下移动；

（c）结构能带动擦拭部件左右移动；

（d）采用减速电机驱动，且数量不限；

（e）能擦拭到整个外窗玻璃，且效果良好；
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（f）辅助材料自选。

请完成以下任务:
（1）在头脑中构思符合设计要求的多个方案，画出其中最优方案的设计草图（电机可用方框表示），简

要说明方案的工作过程；

（2）在草图上标注主要尺寸；

（3）小明想通过试验验证方案是否可行，以下做法中不合理．．．的是（单选）______。

A.制作传动结构模型，观察能否实现其功能

B.结构制作完成后，反复拆装，观察其是否方便

C.将装备安装在窗台上，检测窗户的抗冲击能力

（公众号：浙江技术选考高手）

【答案】见解析

【解析】（技术高手联盟 GT组 提供）

（1）（2）参考方案如图

1.结构能与窗台固定 （1分）

2.结构能与擦拭部件连接 （1分）

3.结构能左右擦拭 （2分）

4.结构能上下擦拭 （2分）

能擦拭整个外窗玻璃的合理尺寸（横向或纵向）、与擦拭部件的连接尺寸、窗台连接的装配尺寸，答对 1
个给 1分，答对 2个给 2分，最多 2分 （2分）

（3）答案 C；设计对象是能擦拭窗户的机械结构，窗户不是设计对象，不用测试窗户的抗冲击能力。

15.小明为家里的水箱设计了如图 a所示的水位控制电路，当水位低于下限时，启动水泵电机M加水，当水

位到达上限时，停止加水。已知水位探头 A1和 A2安装在水箱内壁上，感应到安装高度有水时可输出

高电位信号，未感应到水时则输出低电位信号；555电路内部结构如图 b所示。请完成以下任务：
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第 15题图 a

第 15题图 b
（1）根据电路原理分析，用于检测水位上限的水位探头是（单选） ；

A.Al； B.A2
（2）小明希望在电路中接入一个电键 K （按下接通，松开断开），实现在加水过程中按下电键 K可直

接停止加水，松开 K后仍不会启动加水的效果。可选择接入的位置有（多选） ；

A.ad间 B.cg间 C.de间 D.fg间 E.bg间
（3）小明希望在电路中增加电机M的工作指示灯，用 LEDI亮指示M正在工作，用 LED2亮指示M未

在工作。小明画出了如图 c所示的部分电路，请在虚线框 1中连接所有给定的元器件，将电路补充

完整；

第 15题图 c
（4）小明在搭建调试电路过程中发现手头的 555电路 3脚已损坏，打算改用 7脚控制继电器，请在图 d

虚线框 2中连接电路。
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第 15题图 d

（公众号：浙江技术选考高手）

【答案】见解析

【解析】（技术高手联盟 GT组 提供）

（1）选 A。上水位探头的功能应是关停加水水泵，即输出 3脚为 0，触发端 2 脚无此功能，阈值端 6脚未

接入信号，只能是由复位端 4脚所控制，即 A1为检测水位上限的水位探头。

（2）选 AD。依照题意，在加水过程中按下电键 K可直接停止加水，松开后仍不会启动加水的效果，可得

两条信息：加水过程中 555芯片应处于保持状态，电键 K应该具有置零功能。

ad：电键按下，6脚为 1，3脚为 0，J松开，电键松开，6脚为 0，3脚保持 0，J保持松开；

cg：电键按下，VT2 截止，电键松开，VT2导通；

de：电键按下，J释放，电键松开，J吸合；

fg：电键按下，5脚接地，6脚为 1，3脚为 0，电键松开，6脚为 0，3脚保持 0；
bg：电键按下，3脚接地，芯片接近短路（不应允许这种接法），J释放，电键松开，J恢复吸合；

（3）主要考虑两个逻辑关系：

①逻辑 1：3脚出 1，LED1发光，3脚出 0，LED1不发光；

②逻辑 2：3脚出 1，LED2不发光，3脚出 0，LED2不发光；

接法一：

接法二：
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（4）7脚为集电极开路输出，欲驱动 NPN三极管，需要接一个上拉电阻 R8，如图：


